
■ 製品の仕様および外観は、改良のため予告なく変更することがあります。
■ このカタログの内容は2026年4月現在のものです。
■ 京都工場並びに滋賀工場、安土工場はISO9001およびISO14001の認証を取得しています。
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販売店

〒617-8585 京都府長岡京市東神足2-1-1　TEL.075-956-8688

株式会社ロジスネクスト

全国に拡がる安心のネットワーク

『物流システム整備士（社内検定）』有資格サービスマンが、
迅速・正確なサービスをお届けします。

●経験豊富なエンジニアが
　信頼のサービスをお届けします

全国の主要な都市にサービスステーションを設置。専門の
技術マンがメンテナンスにお伺いします。

●サービスネットワーク

サービス拠点は、全国各地域に約450ヶ所。月次・年次検査
などの定期点検はもちろん、補修費用節減のお役にも立つ
「保守点検契約システム」もご利用いただけます。

●充実のアフターサービスで購入後も安心
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RFTL MG

誘　導　方　式 磁気誘導 レーザー誘導
型　式

揚　　高（ｍｍ）
最大荷重（kg）

車　両　重　量（kg）

充 　 電 　 方 　 式

注）この仕様は改良のため変更することがありますので、あらかじめご了承ください。　・ ここに示した機種、仕様は一部の代表的なもので、他機種についてはお問い合わせください。　（※）はオプション。

バ　ッ　テ　リ　ー

走行速度（kｍ/h）

全      長（ｍｍ）

枝通路幅（ｍｍ）
全高（最下降時）（ｍｍ）

全      幅（ｍｍ）

1000
5000

3.6 / 7.2(※)

2851
1370
1480
3295

3900
48V 320Ah/5HR 48V 370Ah/5HR

定置式／急速自動充電(※)定置式

RFTL10- MG80-500 RFTL15- MG80-350 RFTL10- MG80LA-500 RFTL15- MG80LA-350

性

　能

誘　導　方　式
型　式

揚　　高（ｍｍ）

最大荷重（kg）
荷重中心（ｍｍ）

車　両　重　量（kg）
制 　 御 　 方 　 式

充 　 電 　 方 　 式
バ　ッ　テ　リ　ー

走行速度（kｍ/ｈ）

全      長（ｍｍ）

全高（最下降時）（ｍｍ）
全高（最大揚高時）（ｍｍ）

全      幅（ｍｍ）

1500 2000 2500 3000

2170
1090
2345
3925

2230

3000
3.6 / 7.2(※) 

2305
1190
2400
3965

2750

2305
1190
2400
3965

2870

2395
1230
2400
4070

3070

48V280Ah/5HR 48V320Ah/5HR 48V320Ah/5HR 48V370Ah/5HR

インバータ制御（走行）

定置式／急速自動充電(※)

500

FBR15-MG-300 FBR20-MG-300 FBR25-MG-300 FBR30-MG-300

性

　能

主
要
寸
法

主
要
寸
法

磁気誘導

※システム内容によってはSS無線を使用しない場合があります。

1500
3500

3021
1470
1580
2795

4170

1000
5000

2851
1370
1480
3563.9

3900
48V 320Ah/5HR 48V 370Ah/5HR

1500
3500

3021
1470
1580
3063.5

4180

1500
500

8.5/8.5
3.6/3.6
310/540
230/230
±10
2310
850
3000

φ254×114ウレタン
φ330×145ウレタン
φ178×73ウレタン

磁気誘導
※SS無線
48V/280Ah
定置式充電器

型　式

誘 　 導 　 方 　 式
通 　 信 　 方 　 式

バ　ッ　テ　リ　ー

安 　 全 　 装 　 置
前方障害物センサー（前後）、障害物バンパー（後側）、

無人状態表示灯（２色）、方向指示器、メロディチャイム、非常停止ボタン

FBR15-AG80-300

性

　能

寸

　法
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走行旋回半径

▲

▲

最小旋回半径

●3方向の荷役が可能。

●クリーン環境に対応するAC制御方式。

●スペースの効率アップ。

キースイッチ１つで有人作業・無人作業の切替ができるので、
フレキシブルな作業が可能。

●フレキシブルな搬送・荷役作業の実現。

フォークタイプのため、パレット、カゴ台車など多様な荷姿の
ハンドリングが可能。また直置き、直取り、段積み可能。

●様々な荷姿に対応。

地上制御盤からのSS無線による行先指令（オプション）、
地上からの自動荷取り、荷降ろし指令、複数台数制御など
多彩な自動搬送指令に対応。

●多彩な自動搬送要求に対応。

走行旋回半径

最小旋回半径

走行・荷役用にACモータとインバータを採用し、これまでになく
なめらかでパワフル、高効率な動きを実現。
ブラシレスモータによりメンテナンスコストも削減できます。

ボディが球面デザインのコンパクト設計でその場旋回は半径
1,730mm、走行路での旋回で半径2,255mmと省スペース化に
威力を発揮します。

シフト／ローテート電動化により、動作がスムーズ。
最適制御を行うことで電力消費量を低減することができ、
前モデル比から約40%の省エネを達成。

RFTL MG

定格荷重（kg）
基準荷重中心（mm）

走行速度（km/h）

上昇速度（mm/s）

停止精度（mm）
車両重量（kg）
フォーク長さ（mm）
揚高（mm）

タイヤ（φ・mm）

負荷／無負荷
負荷／無負荷
負荷／無負荷
負荷／無負荷
前後方向

ロード
ドライブ
キャスター

電圧／容量
充電方式

有人
無人
有人
無人レーザー誘導

1500
500
3000
3.6
2240
1090
2500
3925
2220

インバータ制御
48V/280Ah/5HR

定置式

型　式

車　両　重　量（kg）
制 　 御 　 方 　 式
バ　ッ　テ　リ　ー
充 　 電 　 方 　 式

FBR15-MG80LA-300

性

　能

主
要
寸
法

誘　導　方　式
定格荷重（kg）
荷重中心（mm）
揚高（mm）
走行速度（km/h）
全長（mm）
全幅（mm）
全高（最下降時）（mm）
全高（最大揚高時）（mm）

64
0

10
90
75
0
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4524
40 30
00

39
25

60
0
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0

1360 175
2170

370
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0
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0
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走
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さ
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フト

R1
870
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0

90°

90°

77
0

35
00
42
70

50
0

13
70

27
65

25
45

13
70

11
0

76
0

11
76 12
30

13
40

14
80

60

850
144

1505
2851

725365

●主要仕様

〈参考図〉
FBR15-MG80-300 

〈参考図〉
RFTL10-MG80LA-350

パレット寸法：1100×1200

FBR AG

レーザー誘導方式

FBR MG

磁気誘導方式 磁気誘導方式
レーザー誘導方式FBR MG

ライダー型

FBR MG

FBR AGライダー型

磁気誘導方式
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ロール物の生産加工・搬送・保管を完 全自動化 ロール物搬送システム

最先端テクノロジーを結集してロール巻取りから搬送・保管、そして原反供給
の搬送と加工ラインへの供給を統合しました。巻取機、無人フォークリフト、
ムジンカー、自動倉庫、原反供給装置、巻出機等をコンピューターコントロー
ルによりトータルシステム化。これによってロール物生産加工ラインの完全自
動化が実現します。

巻取機、巻出機の設計、製作から「ロール物」の保管、搬
送、情報に至るシステムを豊富なノウハウと適切な物流
機器で、貴社のニーズにお応えします。

保管搬送から自動巻取・巻出まで。

保管

保管

搬送

搬送

巻出

巻取

　ロール軸・コア受け方式
（パレットレス保管・搬送システム）

　　　　ロール胴受け方式
（パレットレス保管・搬送システム）

●その他、構内搬送、入出荷用フォークリフト

・ロール胴受け仕様「ムジンカーマルチ」

・ロール搬送仕様「プラッターオート」

・ロールコア受仕様「ムジンカーマルチ」

・ロール搬送仕様「防爆型パレットコーター」　　　　　　　　　　・ローテーティングロールクランプ仕様
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　「トランサー・フォルセア」
　


